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Resume

Alia Humanoid documente publiquement un nouveau jalon de son humanoide open source : la
boucle de controle de la cheville a ete validee sur banc a 625 Hz, avec des ameliorations du suivi des
articulations et du demarrage a chaud.

Le projet publie aussi une note technique sur la reconstruction deterministe des offsets au demarrage
et fait evoluer le logiciel vers une licence GPLv3, tout en conservant une feuille de route d'ouverture
progressive des composants mecaniques.

Interet pour la veille : ce projet montre comment une plateforme humanoide peut avancer par
iterations materielles et logicielles partagees, avec des limites de validation clairement distinguees
entre simulation et materiel.

Points cles

- Projet : Alia Humanoid, robot humanoide a actionnement par tendons

- Avancee : boucle de controle de cheville validee a 625 Hz sur banc

- Ouverture : firmware, documentation materielle et STL publics

- Angle veille : reproductibilite et developpement open source d une plateforme humanoide


