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Resume

ROBOTIS presente Al Sapiens KO, un humanoide open source de recherche avec CAD, BoM, code
source et assets de simulation pour reduire la friction de reconstruction.

Angle robotique

Cette news correspond au bornage startups robotique et open source humanoide : elle montre l'arrivee
d'une plateforme reproductible, documentee et exploitable par les laboratoires.

Points cles

Aspect Detail

Acteur ROBOTIS

Plateforme Al Sapiens KO, humanoide open source de recherche

Caracteristiques 1,3 m, 34 kg, 23 degres de liberte

Ouverture CAD, nomenclature materielle, code source et assets de
simulation

Interet robotique Base Physical Al pour Isaac Sim, reinforcement learning et

imitation learning



