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Generalist GEN-1.5 : apprendre un geste robotique après
une démonstration
Source : Generalist AI | Date de publication : 19 août 2026

https://generalistai.com/blog/gen-1.5

Résumé

Generalist présente GEN-1.5, un modèle de fondation robotique capable, selon l’entreprise, d’exécuter
certaines tâches courtes après une démonstration de 3 à 12 secondes insérée dans son contexte, sans
nouvel entraînement.

Sur dix tâches de manipulation de courte durée, Generalist annonce 59 % de réussite moyenne avec un seul
exemple. Avec environ cinq minutes de données et dix étapes d’adaptation, le taux annoncé atteint 83 %.

Intérêt pour la veille : une startup cherche à réduire le temps nécessaire pour apprendre une nouvelle
manipulation à un robot. Les résultats sont ceux de Generalist et restent limités à des tâches simples et
courtes.

Points clés
• Démonstration unique de 3 à 12 secondes

• Aucun ajustement des poids pour les essais one-shot

• 59 % de réussite moyenne sur dix tâches courtes

• Publication originale du 19 août, ajoutée avec sa vraie date


